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ESERCITAZIONE	
  SUL	
  RAPPORTO	
  CAUSA	
  –	
  EFFETTO	
  DEI	
  SENSORI	
  

Ogni	
  gruppo	
  dovrà	
  testare	
  i	
  diversi	
  sensori	
  presenti	
  sul	
  robot,	
  lavorando	
  sull’unità	
  di	
  
programmazione	
  NXT,	
  nella	
  modalità	
  “try	
  me”.	
  

Per	
  ogni	
  sensore	
  si	
  andranno	
  a	
  ricercare	
  le	
  relazioni	
  “causa	
  –	
  effetto”	
  

Ogni	
  gruppo	
  dovrà	
  descrivere	
  cosa	
  ha	
  osservato.	
  

Per	
  entrare	
  nella	
  funzione	
  “try	
  me”:	
  

• accendere	
  l’NXT	
  	
  
• muovendosi	
  con	
  i	
  cursori	
  andare	
  all’icona	
  “try	
  me”	
  
• premere	
  il	
  tasto	
  arancio	
  
• muoversi	
  con	
  i	
  cursori	
  fino	
  a	
  selezionare	
  il	
  sensore	
  desiderato	
  
• premere	
  due	
  volte	
  il	
  tasto	
  arancio	
  per	
  far	
  partire	
  il	
  programma	
  

TRY	
  TOUCH	
  (sensore	
  di	
  contatto)	
  

Osservazione	
  e	
  descrizione	
  :	
  

……………………………………………………………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………………………………………………………	
  

	
  

TRY	
  SOUND	
  (sensore	
  di	
  suono)	
  

Osservazione	
  e	
  descrizione	
  :	
  

……………………………………………………………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………………………………………………………	
  

	
  

TRY	
  LIGHT	
  (sensore	
  di	
  luce)	
  

Osservazione	
  e	
  descrizione	
  :	
  

……………………………………………………………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………………………………………………………	
  

	
  

TRY	
  ULTRASONIC	
  (sensore	
  di	
  ultrasuoni)	
  

Osservazione	
  e	
  descrizione	
  :	
  

……………………………………………………………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………………………………………………………	
  


